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TECNALIA PRESENTA EN LA BIEMH 2024 UN PUESTO DE LOGISTICA
TELEOPERADA Y AUTONOMA

e Tecnalia presenta en la BIEMH 2024 una demo de teleoperacion de una
carretilla elevadora que se situara en Aduna (Gipuzkoa) estando el centro
de teleoperacioén en el BEC (Bizkaia).

e La tecnologia de teleoperacion puede combinarse con tecnologia de
conduccién autéonoma permitiendo plantear escenarios bajo dos
modalidades: operaciones exclusivas de conduccién remota y
operaciones hibridas de teleoperacion junto a maniobras automatizadas.

o La solucion se ha desarrollado de manera flexible pudiendo ser adaptada
a diversos tipos de plataformas méviles y para diversos tipos de entornos
y sectores como el industrial, logistico, maritimo, agricola o de la
construccion.

El centro de investigacion y desarrollo tecnolégico TECNALIA presentara en la BIEMH
2024 la nueva fabrica “consciente”, una evolucidn de la fabrica industrial que conecta
los retos de la industria y los nuevos avances tecnoldgicos que surgen de la cada vez
mayor integracion de la fabricacion fisica y la digital, con las personas y la cadena de
valor como ejes centrales. La Feria Internacional lider de Maquina-Herramienta y
Fabricacién Avanzada del pais tendra lugar entre el 3 y el 7 de junio, y TECNALIA
contara alli con un stand de casi 300 metros cuadrados en el que, mediante la
integracion de inteligencia artificial, robots, conectividad y tecnologias de fabricacion,

representara este nuevo modelo de fabrica.

Dentro de esta fabrica extendida, que va mas alla de la presencialidad y que, de la
mano de tecnologias de teleoperacién, permite gestionar la fabricacion desde diferentes
ubicaciones y controlar activos productivos al mismo tiempo desde un Unico punto. Este

tipo de tecnologias podran verse a través de un puesto de logistica teleoperada, desde

el que los técnicos manipularan una plataforma movil sensorizada para el transporte de
materiales, que estara ubicada a mas de 100 kilbmetros de la feria y podra verse a través
de una pantalla en tiempo real.

Esta solucién presentada en la BIEMH 2024, esta pensada y disenada para la gestion
de almacenes e intra-logistica ofreciendo:
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- Conduccién remota y maniobras automatizadas, permite generar soluciones
hibridas que se adapten a las necesidades de cada entorno operativo.

- Modularidad y Flexibilidad, permite la optimizacion del tiempo de utilizacion de
plataformas y el niumero de plataformas por operario/a asi como adaptarse a las
diferentes tipologias de plataformas méviles y a las demandas de los clientes,
personalizando la configuracién del sistema.

- Seguridad, donde la digitalizacién y sensorizacion de las plataformas moviles
permite reducir las incidencias durante la operacion.

- Accesibilidad, permite a las personas con discapacidades superar las barreras
fisicas y participar mas plenamente en la fuerza laboral industrial al proporcionar
controles remotos adaptativos que abren nuevas oportunidades de empleo.

- Monitorizacién y planificacion, permite generar soluciones de movilidad dentro
del entorno logistico integrados dentro de los propios sistemas de gestién de

almacenes y sistemas de planificacién de recursos de la empresa.

Los conductores de plataformas moéviles industriales y logisticas también pueden

por lo tanto también trabajar en remoto

Para poder operar desde un centro de control, presentamos una solucién de
teleoperacion de carretillas elevadoras, instrumentadas con tecnologia de
procesamiento y transmision de imagenes + sonido en tiempo real, para entornos
indoor y outdoor industriales. Esta solucion es flexible y adaptable a cualquier
entorno y a cualquier tipo de plataforma mavil industrial automatizada, permitiendo

controlar a través de un mismo centro de control remoto, multiples vehiculos logisticos.

Esta solucion, puede permitir abordar los desafios en la contrataciéon de personal en
el sector logistico, mediante la implementacion de operaciones remotas (a kms de
distancia) que ponen el bienestar del ser humano como prioridad, buscando su
seguridad, confort y ergonomia durante las horas de operacién en los entornos de
trabajo que pueden ser fisicamente exigentes y requerir horarios de trabajo irregulares.

El control remoto permite implementar operaciones flexibles, bajo demanda, de una
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flota de plataformas moviles en cualquier ubicaciéon, aumentando la productividad del

operador y reduciendo los costes de mano de obra.

Ademas, la teleoperacion de carretillas industriales puede ser una herramienta poderosa
para mejorar la accesibilidad laboral de personas con discapacidades. Al poder
manejar las maquinas mediante control remoto, se eliminan las barreras fisicas que
pueden dificultar a las personas con discapacidades operarlas directamente. Los
controles de teleoperacion pueden adaptarse a las necesidades individuales, lo que
significa que pueden disenarse para ser accesibles para personas con una variedad de
discapacidades, abriendo asi nuevas oportunidades de empleo y permitiendo a las

personas con discapacidades participar mas plenamente en la fuerza laboral.

La teleoperacion de plataformas moviles industriales puede a su vez combinarse con
la integracion de maniobras automatizadas en diversos escenarios mediante

tecnologias de percepcion, posicionamiento y algoritmos de decision y control.

Al combinar la conduccion remota con la operaciéon auténoma, se puede incrementar
aun mas la productividad y la eficiencia del sistema logistico, ya que un operador puede
supervisar de forma remota diversas plataformas moviles que se desplazan
simultaneamente de manera auténoma, e intervenir iUnicamente para resolver casos
extremos y bajo demanda. Es decir, permite plantear escenarios en los que se aplique

la autonomia dénde mas aporte y el conductor remoto coja el control en el resto.

Por ultimo, las soluciones de movilidad auténoma dentro de un entorno logistico,
pueden integrarse dentro de los propios sistemas de gestion de almacenes (\WWMS)
y sistemas de planificacion de recursos de la empresa (ERP), generando soluciones
eficientes de gestioén de la cadena de suministro, el transporte, el almacenamiento, la

manipulacién de materiales y el cumplimiento de las normativas.



